ALPHATR@N  [CARTA DE INSTRUCCIONES JMA610 (MONITOR) JRC

1 Indicador de sintonizacién. 19 AIS Objetivos sin velocidad. 36 P-Line 1/ P-Line 2.
2 Indicador Manual/Automatico. 20 AIS Obijetivos de navegacion. 37 Alarma (sobre Linea-P).
3 Espera/Transmitir. 21 AIS Obijetivos seleccionados de la lista. 38 Linea de localizacion Relativo/Verdadero.
4  Largo de Pulso. 22 AIS Obijetivo seleccionado de la pantalla. 39 Linea de Localizacion Electronico 1/ 2.
5 Indicador ROT. 23 Modo de captura de la pantalla. 40 Cursor de lectura.
6 Indicador Autopiloto. 24 Pantalla de captura empezar/parar. 41 Mend.
7 Indicador del Timoén. 25 Orientacién de linea de supresion. 42 Propio/ 2da linea de contorno del barco.
8 Mostrar nombres de los barcos.* 26 Anillos fijos. 43 Cursor.
9 (OFF) Centro. 27 Seleccion ventana boton derecho. 44 Distancia fija, anillos de distancia.
10 Estabilizacion (RT) H-up/N-up/C-up. 28 Longitud propia del vector. 45 Distancia.
11 Profundidad o velocidad sobre la 29 Contador de distancia. 46 Supresion del ruido del mar.
Superficie. 30 Tiempo. 47 Supresion del ruido de la lluvia.
12 Longitud del recorrido. 31 Rumbo (GPS) compas. 48 Amplificacion.
13 Relativo/Verdadero recorrido. 32 Velocidad sobre la superficie (GPS). 49 AIS lista de nombres de embarcaciones.
14 Brillantez del monitor. 33 Curso sobre la superficie (GPS). 50 Informacion propia del barco.
15 Rechazo de Interferencia. 34 Profundidad por debajo de la quilla 51 Atracar.
16 Modo Dia/Noche. (Sonda acustica). 52 (Cursor) Posicion (GPS).
17 Incremento del Eco. 35 Marca de Distancia Variable 1/ 2.
18 Linea vectorial propia. ‘ *Para algunos articulos es necesario equipo extra.‘
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ALPHATR@N ICARTA DE INSTRUCCIONES JMAG610 (TABLERO DE CONTROL) |JRC

1 Espera 10 Orientacidn de linea de supresién (Temporal) 19 Linea propia de longitud del vector
2 Transmitir 11 Sintonizacién Manual/Automatico (Interruptor) del barco.
3 Lineade Localizacion Electronico 1 /2 12 Sintonizacién, ajuste manual 20 AIS lista de nombres de
4  Amplificacion 13 Boton de entrada embarcaciones
5 Lineas paralelas 14 Boton menu 21 Incremento del Eco.
6  Supresor de lluvia (FTC) 15 Perilla multiple 22 Pantalla de captura
7 Brillantez 16 Marca de Distancia Variable 1 /2 23 Distancia fija, anillos de distancia.
8 Modo Dia/Noche 17 (Apagado) Centro 24 Panel de brillantez
9  Supresién del mar (STC) 18 Reconocimiento de alarma 25 Rango alto/bajo
26 Bola de seguimiento /Cursor
O 1.0 .0 .0
= :0.0[00 ] 66
CRAN ] CSEa D (UNE/AUTO)
STBY
OFF
EBL2 +
o RA::gE IRANGE
VRM2
! @ ®E
(15) (16) (17)(18) (19)(20)20)(22)(23)(24) [25) 26)
Encendido/Apagado Calidad de Eco Brilliantez
- Interruptor encendido, presionar - Amplificacion. - Brillo, brilliantez del monitor
(espera). - FTC, supresion del ruido de la lluvia. | - Panel, brilliantez del panel
- Transmitir, presionar.(tx) - STC, Supresion del ruido del mar. - Modo dia/noche.
- Espera, presionar (espera). Frecuencia, receptor de frecuencia - Configurar contraste en menu
- Potencia apagada, presionar (espera) (presiona el interruptor entre
& (tX). (automatico/manual).
- Rango alto/bajo, presionar (+ rango). |- [EXP] Mejora del eco.
Perilla Multiple Sintéticos Pantalla de Captura
- Linea de Localizacion Electrénico - Anillos Fijos, empujar (anillo de - Presione el botdn de la cAmara para
1/2. distancia) grabar pantallas en la tarjeta flash.
- Marca de Distancia Variable 1 /2 - Orientacion de linea (hl
- Lineas Paralelas apagado) mantenga apretado.
- Brilliantez
Centro de Apagado Linea(s) Vertorial Cursor
- (Apagado) Centro, empujar (apagar - Vector propio, empujar (vector - Cursor, usa la bola de seguimiento
centro) propio),(se mostraran 1 o 2 lineas estacionaria para mover el cursor.
- Centro, empujar (centro) vectoriales rectas o curvas).
Dependiendo del equipo conectado.
- Lineas vectoriales propias
apagadas,mantenga presionado el
(propio vector) boton.
Alarma AlS Menu
- Presiona (alarma ack) para - Mantener presionado el (AIS) para - Presiona (menu) para abrir el menu
reconocer una alarma. mostrar los nombres de las - Usa la bola de seguimiento para
embarcaciones procedentes de las desplazarse sobre el mend.
embarcaciones equipadas con - Para cambiar una aplicacion en el
Sistema de AlS. menu presiona (enter)
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