ALPHN[R.N INSTRUCTIE KAART JMAG610 (MONITOR)| JRC

1 Tuning indicator 19 AIS doel stilliggend* 36 PAgl/ P-Line2
2 Automatische/hand tuning 20 AIS doel varend( 3Tarr (valt over P-Line)
3 Standby/Zenden 21 AIS doel geselecteerd varhgita 38 Relatieve/ware EBL*
4  Pulslengte 22 AIS doel geselecteerd op scherm* ERL1/EBL2
5 Bochtaanwijzer indicator* 23 Opname mode 40 Quusttezing
6  Stuurhandel indicator* 24 Opname stand 41 Menu
7 Roerstand indicator* 25 Rechtvooruitlijn ondeideen 42 Eigen / 2scheepsomtrek
8 AIS scheepsnamen tonen * 26 Vaste afstandsriagefuit 43 Cursor
9 (De)centreren 27 Selectie venster rechtsonder Agtand tussen vaste ringen
10 Stabilisatie ((RT)H-up/N-up/C-up)* 28 Eigen gziviector lengte 45 Bereik
11 Informatie eigen schip XL* 29 Afgelegde weg nm&te 46 Golfonderdrukker (STC)
12 Lengte nagloeisporen 30 Tid 47 RegenonderdmKeC)
13 Relatieve/ware nagloeisporen* 31 Voorliggendergq(GPS)kompas)* 48 Versterking (Gain)
14 Monitor helderheid 32 Snelheid over de grond{BP 49 AIS scheepsnamen lijst*
15 Interferentie onderdrukker 33 Koers over de dr@PS)* 50 Eigen schip info
16 Dag/Nacht mode 34 Diepte onder schip (Echolood)* 51 Docking*
17 Echo vergroting 35 VRM1/VRM2 52 Positie (GRS8)cursorpositie*
18 Voorspellingslijn(en)* | *voor begide items is extra randapparatuur velreist
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INSTRUCTIE KAART JMA-610 (BEDIENINGSPANEEL)|

ALPHNTR@N

JRC

1 Standby 10 Rechtvooruitlijn uitschakelen (tijgeli 19 Eigen scheeps vector
2 Zenden 11 Auto / manueel tuning 20 AIS scheepsnaonen
3 EBL1/EBL2 12 Tune instelling 21 Echo vergroting
4 Versterking instellen (GAIN) 13 Enter 22 Opname
5 Parallel lijnen 14 Menu 23 Vaste ringen
6 Regenonderdrukker (FTC) 15 Multi knop 24 Paneelichting
7 Helderheid 16 VRM 25 Bereik hoger / lager
8 Dag/nacht mode 17 (De)centreren 26 Trackball
9 Golfonderdrukker (STC) 18 Alarm accepteren
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Aan/uit: Echo kwaliteit: Helderheid:

- Aanschakelen, druk [stby].

- Zenden, druk [tx].

- Standby, druk [stby].

- Uitschakelen, druk [stby] & [tx].
- Bereik, druk [- range +].

- Gain, radar versterking.
- Rain, regenonderdrukker.
- Sea, golfonderdrukker.
- Tune, ontvanger afstemmen (druk

om te schakelen tussen auto/hand)

- [Exp] om echo’s te vergroten

- Brill, monitor helderheid.
- Panel, paneel verlichting.
- Dag / nacht mode.
(- Contrast via menu

Multi knop: Synthetics: Opname:

- EBL1/2 - Vaste ringen, druk [rr]. - Druk op opname toets om radar-
- VRM1/2 - Rechtvooruitlijn, [hl off] ingedrukt | beelden naar het geheugen te

- Parallel lijnen houden. schrijven.

- Helderheid

Centreren: Voor spellingslijnen: Cursor:

- (De)centreren, druk [off cent].

- Eigen scheepsvector, druk [Own
vect], (1of 2 rechte of gekromde
vectoren worden getoond afhank
lijk van de aangesloten apparatut

- Eigen scheepsvectoren uitschake
[own vector] ingedrukt houden.

D

- Cursor, gebruik de trackball om d
cursor te verplaatsen.
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Alarm:
- druk [alarm ack] om een alarm te
accepteren.

AlS:

- Houdt de [AIS label] ingedrukt om
scheepsnamen bij de AIS schepe
te zien.

Menu:

- Druk [menu]om het menu te opener

*A Gebruik de trackball om het menu
te doorlopen.

- Een item instellen in het menu, dr]
[enter].
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